


Univerzalny monitorovaci bod

Univerzalny monitorovaci bod je plne konfigurovatelny systém ktory je tvoreny jednym alebo viacerymi modulmi
podia poZiadaviek na rozsah poskytovanych dat a funkcii. Zakaznikovi umoziiuje flexibilné zostavenie
monitorovacieho bodu podia aktualnych potrieb dopravy s opciou rozsirenia v buddcnosti. Modulové a otvorené
rieSenie dokonca umoznuje integraciu s inymi uz vyuzivanymi systémami.

Modul WIM

Dynamické vazenie vozidiel sa vyuZziva pre meranie hmotnosti kolesa/napravy/vozidla/jazdnej slpravy a
identifikaciu potencialne nebezpecnych vozidiel v jazdnom pride. Nadmerna hmotnost ohrozuje bezpecnost
premavky a zaroven znizuje zivotnost cestnej komunikécie. Dynamické vazenie je vyuzitelné aj pri objektivizacii
poplatkov za pouzivanie cestnej infradtruktury, ako aj v spravnych konaniach za prekrocenie maximainej
hmotnostivozidiel prostrednictvom objektivnej zodpovednosti.

Spravny vyber modulu WIM zvisi od zamyslaného pouzitia. HS WIM a LS WIM st uréené na trvalé zabudovanie.
Okrem toho prevadzka HS WIM neobmedzuje dopravu, funguje v automatickej prevadzke autondmne
v rezime 24/7. Stanica HS WIM mdze slizit ako predselektivny systém pre stanicu LS WIM, pripadne méze byt
uréena na priame pokutovanie (v zavislosti od lokalnej legislativy). Naproti tomu je stanica LS WIM primarne
urcena natrvalé zabudovanie na odstavn plochu alebo parkovisko ajej prevadzka mdze byt automaticka alebo s
obsluhou.

Prenosné vazenie prostrednictvom P—WIMje vhodné pouzivat tam, kde sa docasne predpoklada nadmerny pohyb
pretazenych vozidiel napr. sezonne polnohospodarske prace, v blizkosti tazby dreva, dogasny kamefiolom a pod.
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Vysokorychlostne dynamicke
vazenie vozidiel (HS WIM)

Modul je konfigurovatelny podia po&tu snimanych jazdnych pruhov. Sklada sa
zriadiacej jednotky vahovych a sluckovych kariet v konfiguracii podla mnozstva
pripojenych senzorov. Vahova karta oznatovana ako WIM umozriuje pripojenie
réznych typov senzorov (piezoelektrické alebo tenzometrické).

Prevadzka HS WIM neobmedzuje dopravu, funguje autonémne v automatickej
prevadzke v rezime 24/7. Stanica HS WIM mdze slizit ako predselektivny systém
pre stanicu LS WIM alebo stanica urcena na priame pokutovanie (v zavislosti od
lokalnej legislativy).

Stanica poskytuje data o individualnych vozidlach (VBV - vozidlo za vozidlom)
a intervalové data spracované podla prednastavenych klasifikacnych para-
metrov. Prenos dat je mozny prostrednictvom privatnej datovej siete alebo
datovych sluzieb operatorov (mobiln alebo pevna linka). Nap4janie je mozné
z verejnej rozvodnej siete NN. Pouzitie akumulatorov a solarnych panelov na
prevadzku systému nie je odporucané.

TECHNICKY POPIS

Maximalna rychlost detekcie vozidla:
255 km/h

Metrologicky kontrolovany rozsah:
5 - 140km/h

Overovany dielik: 10 kg

ZataZenie osi: 1t - 20t

Trieda presnosti: A5, B+7) COST 323
TYPE Il ASTM E1318 E, F, 5,10 OIML, R134-1

Pouzitie réznych typov senzorov
(piezoelektrické, tenzometrické)
Certifikacia EMC, CE, RoHS

Vystupy:

 Zaznam o priestupku vratane nameranych
udajov a foto/ video dokumentacie

* Databaza vozidiel

* Reporty a Statistiky

Modifikacie:
Interoperabilita s ostatnymi modulmi
a aplikaciami MiM
Rozpoznavanie kddov nebezpecnych
nakladov
Rozpoznavanie Cisiel kontajnerav
Premenné dopravné znacenie
Vyhladavanie vozidiel
Tracking vozidiel
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Prenosne vahy so statickym
vazenim (P-WIM)

TECHNICKY POPIS

Prenosné vahy spifiajii poziadavky uréeného meradla pre Gradné vézenie. * Prejazdova rychlost: 1+ 5 km/h
Flexibilitu vah vyuZivaju aj sikromné spolonosti v priemysle. Ich hlavnou * Overovany dielik: 20kg
vyhodou je jednoducha prenositelnost a meranie hmotnosti kazdého kolesa * Trieda presnosti po[ﬂa 0IML (vazenie
samostatne resp. vaZenie po napravach vozidlav pohybe. v pohybe): 2

Trieda presnosti pri statickom vazeni: Il
Samotné prevedenie a typ vah zavisi od poZiadaviek zakaznika. Ziskané idaje o « Certifikacia EMC, CE, RoHS
hmotnosti vozidla / siipravy je mozné automaticky previest do SQL databazy ERP
systému. Systém ponika automatické nacitanie Udajov z vahy vratane Vystupy:
parovania tychto Udajov s identifikaciou ECV pri doplneni modulom Kamerovy

systém. * Protokol o vazeni
* Prehlad vykonov vazenia
* Reporty a Statistiky
Modifikacie:
* Interoperabilita s ostatnymi modulmi
a aplikaciami MiM
* Kamerovy systém
* Rozpoznavanie evidencnych Cisel vozidiel
* Rozpoznavanie kddov nebezpecného nakladu
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Pomalorychlostne

prejazdové vazenie (LS WIM)

TECHNICKY POPIS

Pomalorychlostné prejazdové napravoveé vahy sa urcené pre vazenie vozidiel za Parametre:

jazdy pri nizkych rychlostiach (LS WIM). Si skvelym nastrojom na vazenie Prejazdova rychlost: 1+ 50 km/h
nakladu v logistickych arealoch, $pedicii, skladkach odpadov, stavebnych S
Overovany dielik: 20kg
atazobnych prevadzkach, ale najma ako kontrolné vaZenie na cestach t.j. vSade Tried ti nodla OIML R134 (vazeni
tam, kde sa vyZaduje vysoka spolahllvost v narocnych prevadzkovych re apr'esn03|poo d nio{vazenie v
pohybe) : 1B (GYW 1%, AXW 2%)
podmienkach a podklady pre spravne konanie. Su ur¢enym meradlom, : R .
pguiivam’lm preuradné vazenie. Trieda presnosti pri statickom vazeni
En45001: 11l
Typ a prevedenie pomalorychlostnych prejazdovych vah zavisi od potrieb Vazivost: do 80t
a p02|adaV|ek zakaznika. Systém ponlka automatické nacitanie udajov z vahy Typoveé schvalenie certifikacie EMC, CE, RoHS

vratane parovania tychto Udajov s identifikaciou ECV - pri doplneni modulom Vystupy°
Kamerovy dohlad. Tvorba databazy a jej mozné napojenie na zakaznicky systém )
jemoznou alternativou. * Protokol o vazeni

* Prehlad vjkonov vaZenia

* Reporty a Statistiky

Modifikacie:

* Interoperabilita s ostatnymi modulmi
a aplikaciami MiM
Kamerovy systém
Rozpoznavanie evidencnych Cisiel vozidiel
Rozpoznavanie kddov nebezpecného nakladu
Meranie rozmerov, 3D model
Premenné dopravné znacenie
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Lieskovska cesta 456, 960 03 ZVOLEN
its@betamont.sk / www.betamont.sk
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