


profilov vozidiel

TECHNICKY POPIS

3D meranie profilu vozidla sliZi na rychlu identifikaciu nadrozmerného vozidla. Prejazdova rychlost: 1- 140 km/h
Modul automaticky identifikuje obrys vozidla a porovnd ho s kritickymi Max. chyba merania dizky: + 60 cm
Codnotamtiprgjatzdgvéﬂqtprif’ilhu prekéiky(napg nlwos;, tvt:nel,brfénaa pod.&. o Max. chyba merania Sirky: + 10 cm

momente zistenia kritického rozmeru modul odoSle spravu o prekroceni S
kritickej hodnoty riadiacej jednotke a ta zabezpeci bezpecné odklonenie vozidla bt Chyl?a merania \{ysky. i
na obchadzkovu trasu. Rovnako tento modul dokaze zo ziskanych dat vytvorit 3D Frekvencia skenovania: <I00Hz
model vozidla - sipravy. Zorny uhol: <190°

Laserovy snimat v neviditelnom IR spektre

Modul mdze kombinovat niekolko fyzikalnych metdd, ktoré vzajomne zvysuju Certifikacia EMC, CE, RoHS
presnost merania aj potas nepriaznivého pocasia.

Modifikacie:
« Interoperabilita s ostatnymi modulmi
a aplikaciami MiM
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